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辅助乘员保护系统 （SRS）52B-56

是 : 转到步骤 3。
否 : 存在间歇性故障，如一个或几个插接器接触

不良或断路 （参阅第 00 组，如何处理间歇

性故障 P.00-15）。

步骤 3. 检查 SRS-ECU 插接器 D-24 （38 号和 39 号
端子）与正面碰撞传感器 （左侧）插接器 A-24 （1 
号和 2 号端子）之间的线束是否断路或短路。
注：检查中间插接器 D-241 之后，检查线束。 如果中

间插接器 D-241 损坏，则对其进行修理或更换。

问题：SRS-ECU 插接器 D-24 （38 号和 39 号端子）与正
面碰撞传感器 （左侧）（前）插接器 A-24 （1 号和 2 
号端子）之间的线束是否状况良好？

是 : 转到步骤 4。
否 : 修理 SRS-ECU 插接器 D-24 （38 号和 39 

号端子）与正面碰撞传感器（左侧）插接器 
A-24 （1 号和 2 号端子）之间的线束。

步骤 4. 检查正面碰撞传感器 （左侧）。
(1) 断开蓄电池负极端子。
(2) 将正面碰撞传感器 （左侧）更换为正面碰撞传感

器 （右侧）。
(3) 连接蓄电池负极端子。
(4) 清除存储器中的故障诊断代码，然后检查故障诊

断代码。

问题：是否设置了故障诊断代码 B1417？
是 : 更换 SRS-ECU （参阅 P.52B-176）。
否 : 将正面碰撞传感器 （左侧）更换为新的

（参阅 P.52B-174）。

故障诊断代码 B1418：正面碰撞传感器 （左侧）通信错误 

故障诊断代码 B1419：正面碰撞传感器 （左侧）无法进行通信
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如果 SRS-ECU 中设置了故障诊断代码 B1418 或 
B1419，则一定要诊断 CAN 主总线。

工作原理
正面碰撞传感器向 SRS-ECU 发送加速度数据。 
SRS-ECU 根据该数据确定是否要触发前部安全气

囊，然后在必要时输出点火信号。 正面碰撞传感器还

可进行自我诊断，并在发生故障时将故障诊断代码发
送至 SRS-ECU

故障诊断代码的设置条件
如果正面碰撞传感器 （左侧）与 SRS-ECU 之间无法

进行通信或通信错误，则会设置这些故障诊断代码。

可能的原因
· 线束或插接器损坏
· 正面碰撞传感器 （左侧）发生故障
· SRS-ECU 发生故障

诊断程序

步骤 1. 诊断 M.U.T.-III CAN 总线。
使用 M.U.T.-III 诊断 CAN 总线。

问题： 检查结果是否正常？
是 : 转到步骤 2。
否 : 修理 CAN 总线 （参阅第 54D 组，诊断 

P.54D-14）。

步骤 2. 检查是否重新设置了故障诊断代码。
再次检查是否设置了故障诊断代码。
(1) 清除故障诊断代码。
(2) 点火开关：由 “LOCK”（OFF）位置转到

“ON”
(3) 完成时，检查确认未重新设置故障诊断代码。

问题：是否设置了故障诊断代码？
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